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 Motivation 

In den Bereichen Traktion und Kleinantriebe entstehen zunehmend Anforderungen an 

die Ausfallsicherheit und das Fehlerverhalten der eingesetzten Motoren. Neuartige 

Maschinendesigns wie beispielsweise sechsphasige Maschinen können diese 

Anforderungen im Vergleich zu herkömmlichen dreiphasigen Maschinen teilweise 

besser decken.  

Eine Möglichkeit für sechsphasige Maschinen ist es, die Wicklung in zwei dreiphasige 

Wicklungen aufzuteilen und diese vollständig redundant zu betreiben. Im Fehlerfall 

entsteht dadurch der Freiheitsgrad das System weiterzubetreiben, was im Rahmen 

dieser Arbeit betrachtet werden soll. 

Aufgabenstellung 

Durch die Redundanz der Statorwicklung soll die Sicherheit erhöht werden. Im 

Rahmen dieser Arbeit sollen Algorithmen entwickelt werden, die im Falle eines Fehlers 

die maximal mögliche Verfügbarkeit der Maschine sicherstellen. 

Dazu soll die Arbeit folgende Schritte und Teilziele umfassen: 

1. Ausarbeitung des Stands der Technik anhand von Literatur 

2. Einarbeitung in vorhandene Modelle in MATLAB/Simulink 

3. Auswahl relevanter Fehlerzustände und Diskussion von Kriterien, die zur 

richtigen Reglerreaktion führen 

4. Erarbeitung von Konzepten zur Regelung der Dual-Winding Maschine in den 

verschiedenen Fehlerzuständen 

5. Bewertung der Robustheit der eingesetzten Algorithmen 

6. Wissenschaftlich-technische Dokumentation der Inhalte und Erstellen von 

Zwischen- und Abschlusspräsentationen 
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Abbildung 1: Anteil der Fehler nach Ort bei einer HV-Maschine [1] 

https://doi.org/10.1109/ACCESS.2022.3180153

