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 Motivation 

Geschaltete Reluktanzmotoren (SRM) stellen eine leistungsstarke, robuste 

und kostengünstige Alternative als Traktionsantrieb für Elektroautos dar. 

Den Vorteilen steht ein erhöhter Aufwand in der Regelung gegenüber. Eine 

geeignete „Maximum Torque per Ampere“ (MTPA) Strategie ist bislang 

nicht für diesen Maschinentyp bekannt. Um das zu ändern, wurde jüngst 

ein Verfahren entwickelt, um diese dringende Lücke zu schließen. Das 

Verfahren soll nun im Rahmen einer Bachelor- oder Masterarbeit in Matlab 

Simulink implementiert werden (Der Umfang wird entsprechend 

angepasst). 
 

 

Aufgabenstellung 

 Einarbeitung in die Grundlagen der SRM (Regelung und Verluste) 

 Analytisch Modellierung der Eisenverluste und Zusatzverluste in den 
Leitern. 

 Validierung der Verlustmodelle anhand von numerischen Methoden. 

 Implementierung des neuartigen Regelverfahrens (Details werden im 

persönlichen Gespräch erläutert).  

 Anpassung des Verfahrens durch numerische Optimierung in Matlab. 

 

Die Inhalte können dem Interesse des Kandidaten angepasst werden. 

 


