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Motivation

Die Asynchronmaschine (ASM) ist durch ihren kostengunstigen und robusten
Aufbau insbesondere bei Industrieantrieben von hoher Bedeutung. Die
Regelung dieser Antriebe wird dabei meist durch eine feldorientierte Regelung
mit linearen Maschinenparametern umgesetzt. Am ETI wurde die Modellbildung
auf séttigende Maschinen erweitert, wodurch die Regelungsdynamik und
Stabilitat deutlich vergroRert werden konnte. In dieser Arbeit soll nun zusatzlich
der Einfluss der Rotor- und Statorgeometrie auf das Systemverhalten mithilfe

eines winkelabh&ngigen Maschinenmodells abgebildet werden.

Aufgabenstellung
Zu Beginn soll das bestehende Maschinenmodell in MATLAB Simulink um

winkelabhéngige Effekte erweitert werden.
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Dazu konnen bestehende FEM Modelle
verwendet werden, welche auch zur
Validierung dienen.

Im Anschluss soll ein Messverfahren
entwickelt werden um die winkelab-
hangigen Effekte der ASM messtechnisch

erfassen und modellieren zu kénnen. Dazu

muss zunéchst ein geeignetes

Identifikationsverfahren entworfen werden, Schaubild einer ASM
um eine messtechnische Erfassung der
Effekte zu ermdglichen. Abschlieend soll eine Validierung des Modells anhand

transienter Messdaten erfolgen.




